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Instrumentation et régulation des fluides

Actionneurs de vanne

REF. MVH56E / MVHE3K

INSTRUCTIONS DE MONTAGE / MOUNTING INSTRUCTIONS

Le fluide & l'intérieur de la vanne peut étre
tres chaud. Avant de retirer 'actionneur ou
d'ouvrir la vanne, assurez-vous que le
fluide est isolé et relchez la pression de la
vanne. L'opération doit étre effectuée par
du personnel qualifié.

/N

i—08_J Attention: ne pas utiliser
I'actionneur découplé de la vanne.

Hot media hazard. Before removing
actuator from valve or opening the valve,
ensure that the valve confrol medium is
isolated and remove the pressure. Work
must only be carried out by a competent
engineer.

/N

b5 Aftention: do not use the actuator
disassembled from the valve.

Pour vannes a course 16 et 25 mm

e Abaissez la tige de valve;
¢ Verrouiller la rallonge de fige ¢ sur la
crémaillere en position complétement

For valve with 16 and 25mm stroke

e Lower the valve stem
¢ |ock the stem extension ¢ on the rack
completely refracted placing the

indicator disk a, the jagged washer
b and the nut f positioned half of the
extension itself.

relevée en placant le disque d'index a, la
rondelle dentée b et I'écrou f positionnés
approximativement & mi-chemin le long
de I'extension elle-méme.

Pour vannes a course de 45 mm

For valves with 45mm stroke

* Lower the valve stem;

¢ lock the stem extension ¢ on the rack
completely retracted placing the indi-
cator disk a and the jagged washer b.

¢ Abaissez la tige de valve;

¢ Bloquer la rallonge de tige c surla
crémaillére en position
complétement relevée en
interposant le disque d'index a et la
rondelle dentée b.

Accoupler l'actionneur a la vanne
au moyen de la fourche (d) et des
deux écrous (e) mais sans bloquer les
écrous.

Assemble the actuator to the valve by
U-bolt (d) and the two nuts (e) without
locking the nufs.
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En tfournant le bouton de commande
manuelle, abaissez I'extension de tige
jusqu'd ce gu'elle atteigne la tige de
vanne, puis tournez I'actionneur pour
visser la tige dans I'extension. Bloquer
le contre-écrou sur la tige et serrer les
deux écrous sur la fourche pour
verrouiller 'actionneur.

By rotating the manual override knob,
lower the stem extension until it reaches
the valve stem, then rotate the actua-
tor to screw the stem into the extension.
Tighten the locknut on the stem and
lock the two nuts on the U-bolt.

POSITIONS DE MONTAGE / MOUNTING POSITIONS

DIAGRAMME DE CONNEXION / WIRING DIAGRAM

BLOC TERMINAL / TERMINAL BLOCK

V+[ U| Y | M|[YT|Y2]|Ln|L1

oV
24Vac/dc

REMARQUE: N'exercez pas de pression excessive lors de  Note: To avoid damages to electronic components cau-
linsertion du bornier pour éviter que la flexion du PCB sed by the PCB bending, do not press too much while

n'‘endommage les composants électroniques de la fixing the terminal block.
carte.




Correspondance des bornes par rapport aux autres
gammes de produits d'actionneurs.

Section Longueur Min Wire Max wire
. - . min. du 9 Label Description Function Size (#
Etiquette | Description Fonction max. Length
cable AWG)
(# AWG) du cable
B 24Vac/ p 15 )
L1 24Vac/Vdc ! 1.5mm?2 Vdc ower -~>mm 75m
o oV Alim. (AWG16) 75m o oV Supply (AWG16)
Y 0..10vdc Entrée de 0.5mm? Y 0.10vdc | Modulating 0.5mm?
M ov (;r?g:jrglcéz?ee (AWGQO) 200m M ov Control (AWGQO) 200m
(Commun) (Common) Input
Y1 Ouvert Entrée de 2 Floatin
.| commande (i\fvrg;m 200m " open Control 0.5mm? 200m
Y2 Fermé flottante Y2 Close Input (AWG20)
V+ 16Vdc i
Tension 0.5mm? V+ 1évdc Voltage )
de sortie 200m 0.5mm
M ov 25mA (AWG20) oV Output (AWG20) 200m
(Commun) | (MOx25mA) M (max 25mA)
(Common)
U 2+10Vdc Signall ) ]
oV de sortie 0.5mm 200m v 2710vdc | Feedback 0.5mm?2
M c retour (AWG20) ov Quiput (AWG20) 200m
(Commun) M (Common) Signal

Terminals correspondence with respect to other Controlli ac-
tuators models.

|

I |
G |GO|MX|G1|X1|VH|VC| Y | MVH56F
G |GO|MX|G1|X1|VH|VC| Y | MVH3K
LL{LN|M|V+| Y |YL|Y2| U | MVHS6E/MVHE3K
F 1T 1 1T 1
DMVE DMVE
RELAIS DE FERMETURE CLOSING RELAY
RELAIS D'OUVERTURE OPENING RELAY
K1 | K2 |KC1 K1 | K2|KC1
- K3 | K4 |KC2 K3 | K4 |KC2
oS o]
Tt I
59 P g .
= R 28
Contréle flottant a 3 points (connexion Sink) 3- point floating control (Sink connection)
24Vac/24Vdc 24Vac/24vdc
Conftroleur(*) MVHS56E-3K Controller(*) MVHS56E-3K
_|ouvertyy LI OPEN|Y1 LI
T FERMER| Y2 T CLOSE|Y2
Ln Ln

ov




Contréle flottant a 3 points (connexion a la source)

24Vac

Conftroleur(*) MVHS6E-3K
L OUVERY1 LI

<~ FERMER |Y2

~

Ln
ov
Commande modulante (0-10 Vcc)
24Vac/24vVdc
Confroleur (*) MVHS56E-3K
L1
COMMANDE - Y
COMMANDEL- M
Ln

ov
N.B. Les signaux M et Ln sont connectés en interne.

(*) Les servos MVH56E-3K sont alimentés par un redresseur
demi-onde intégré sur la carte, donc un transformateur
utilisé par d'autres appareils utilisant un redresseur pleine
onde non isolé ne doit pas étre utilisé.

REGLAGE DES INTERRUPTEURS DIP
Réglez les commutateurs DIP selon les tableaux suivants.
Pour s'assurer que les réglages sont transposés, il est

nécessaire de retirer et de réappliquer l'alimentation ou
d'utiliser le bouton de commande manuelle.

Paramétre d'usine

3- point floating control (Source connection)

24Vac
Confroller(*) MVHS56E-3K
L OPEN Y1 LI
<_CLOSE Y2
Ln
ov
Modulating control (0-10 Vcc)
24Vac/24Vdc
Controller (*) MVHS6E-3K
L1
COMMAND |+ Y
COMMANDI= M
Ln
0)Y

N.B. Signals M and Ln are internally connected.

(*) MVHS6E-3K actuators contain a half-wave rectifier power
supply. They must not be powered with transformers that are
used to power other devices using not isolated full-wave rec-
tifier power supply.

DIP SWITCHES SETTINGS

Set the DIP switches according to the tables here below. In
order to be sure that any modification has been accepted
by the actuator, power down and power up it again or act
on the manual operation handle to be sure that settings will
be recognized.

Factory settings




Dip

switch OFF ON
Action directe Action inverse
— =2V | = 10V
1 L AN
U= feedback A4 —— = 10V U= feedback —— | =2V
Modulant (MOD) (entrée entre Y [+] et M []) 3 points (INC) (Y1 ouvre, Y2 ferme le contact peut étre pris
indifféremment de L1 ou LN s'il est alimenté en Vac; s'il est
alimenté en Vdc il est nécessaire de prendre le contact de Ln)
i A
3 - Sélection de séquence avec plages définies par DIP n. 5
4 Conftréle modulant 0-10Vdc Contréle modulant 2-10Vdc
(DIP n.2 OFF uniguement) (DIP n.2 OFF uniguement)
Commande modulante séquentielle 0-5Vdc avec DIP n. Commande modulante séquentielle 5-10vVdc avec DIP n.
5 4 OFF Commande séquentielle modulante 2-6Vdc avec 4 OFF Commande modulante séquentielle 6-10Vdc avec
DIP n.4 ON (uniqguement avec DIP n.3 ON) DIP n. 4 ON (uniqguement avec DIP n.3 ON)
Contréle de tension Vac Conftréle de courant 4-20mA
6 . (entrée entre Y [+] et M [-]). Pour cette fonction, DIP n. 4 doit
(enfrée entre Y [+] et M []) N o
étre réglé sur ON
: ; .y T Apprentissage manuel de la course: I'acquisition de la valeur de
Apprentissage automatique de la course: 'acquisition de la > > > -
; valeur de course est effectuée automatiquement chaque fois Cfgrrsse S: Il'(‘(r]wlfte? d:eplroggrgf lreotl)\lpeie roézzgcz'jfl;:gg”\.’s.eor;g'
que l'actionneur atteint la collision mécanique de la vanne et s'y . t %U ! d.Up y v & pt e | t.U st t
ate pendonf au moins 10 s INnaltrenaue ou aune course\ §Upp ementaire, lactionneur ne me
arre pas & jour la course
Dip
switch OFF ON
Direct Action Reverse Action
| =2V - U=10V
1 U= feedback U= feedback
.~ —
Modulating Control (MOD) (Input between Y [+] and M [-]) 3 point floating (INC) ( Y1 open-extend , Y2 close-retract
connected L1 or Ln if powered in Vacd; if powered in Vdc
connected necessarily to Ln )
| :: Q
3 - Selection of sequence mode, control range defined by SW 5
4 Modulating Control 0-10Vdc Modulating Conftrol 2-10Vdc
(DIP n. 2 OFF only) (DIP n. 2 OFF only)
Sequence Control 0-5Vdc with DIP n. 4 OFF only Sequence Confrol 5-10Vdc with DIP n. 4 OFF only
5 Sequence Confrol 2-6Vdc with DIP n. 4 ON only Sequence Control 6-10Vdc with DIP n. 4 ON only
(DIP n. 3 ON only) (DIP n. 3 ON only)
6 Voltage Input Signal Current Input Signal 4-20mA (input between Y [+] and M []).
(input between Y [+] and M [-]) In this case DIP n. 4 must be set to ON.
. . . Manual Calibration: the actutor calibration is started moving the
Automghc Calibration: the ocfuo’ror. Updo’re; the stroke range DIP from OFF to ON or vice versa. With DIP in ON in case of extra
7 every time an unexpected mechanical stop is detected for at

least 10s

stroke or if an unexpected endpoint is detected, the actuator
will never update the stroke




DIAGNOSTIC - FONCTIONS D'ALARME (VIA LED) / DIAGNOSTIC - ALARM FUNCTIONS (VIA LED)

i Comportement de I'actionneur ;
Ne CompoLrEigmeni Erreur ::lillligilon de Probléme possible procdedure
actionneur Apprentissage automatique Apprentissage manuel L. .98
de la course (DIP n.7 OFF) de la course (DIP n.7 ON) réinifialisation
Le servo pousse et tire 2 fois |, .. .
L L'actionneur pousse et fire 2
(collision inattendue) pour fois aux extrémités (phase ;
Course de Calibrage tenter d'éliminer tout i res {p N Valve inadaptée Eteignez
- . d'étalonnage), il revient a NP o
soupape (manuel ou obstacle. Signal d'alarme e 2ol (course inférieure l'actionneur et
1 ROUGE inféri N -~ NP . sa position initiale et ne 55 .z la oh
ALLUME inférieure a _premiere aprés 2 tentatives. répond pas & la a mm) ou repgtez a phase
S5mm installation) Le servo n'apprend PAS la o couplage incorrect d'étalonnage
N commande. L'actionneur
nouvelle course aprés 10's .
(mauvaise plage) momh,enlf la course
précédente
L'actionneur quitte la plage | L'actionneur quitte la plage
maximale de 50 mm et se maximale de 50 mm et se
déplace vers la nouvelle déplace vers la nouvelle
position, signalant une position, signalant une
alarme. Le servo pousse et | alarme. Le servo pousse et L
ROUGE Course de Calibrage tire deux fois contre la tire 2 fois contre la nouvelle | Perte de licison ou Eteignez
2 clignotant soupape (manuel ou nouvelle limite de course, puis| limite de course, puis revient | valve inadaptée I'actionneur et
rapidement | supérieure premiere revient & la position initiale en d la position initiale en (course supérieure &| répétez la phase
+ VERT A 50 mm installation) continuant & signaler une continuant a signaler une 50 mm) d'étalonnage
ALLUME anomalie jusqu'd ce qu'e||e anomalie jusqu'd ce gqu'elle
soit & moins de 50 mm. Le soit & moins de 50 mm. Le
servo n'‘apprend PAS la servo n‘apprend PAS la
nouvelle course aprés 10s | nouvelle course apres 10's
(mauvaise plage) (mauvaise plage)
L'actionneur vérifie la
condition de calage 5 fois.
Collision L'actionneur vérifie la Ala fin des tentatives, il
inattendue ) condition de calage 5 fois. A signale une anomalie. Bl del | Inversion du signal
5 ROUGE dansla | fonctionnement | | fin des tentatives, il signale |  L'actionneur n'apprend ocogl:Je e Zvot\{e (\;e sion au S'% a
clignotant plage de normal une anomalie. Le servo PAS la nouvelle course, ouv valve inadapiee € commande
rapidement  \ysrceme apprend la nouvelle course | mais apres 60 s, il répete les
nt aprés 10's tentatives de vérification
calculée des conditions de
verrouillage
La servocommande se La servocommande se
Course déplace vers la nouvelle déplace vers la nouvelle i
ROUGE supérieure 'TP imal 'tP imal Perte de liaison ou . .
| clanolant [iopioge | onctomement | RETEn Tl svec e |peston moxmac ovecune | vowes | Inerfon du s
rapidement de course normal . S ar endommageées € commande
. anomalie. Le servo apprend anomalie.
calculée < '
la nouvelle course aprés 10s | Le servo n‘apprend PAS la
nouvelle course
1. Incorrect
dimensionnement
S . L'actionneur du fransformateur I .
ROUGE fonctionnement | L'actionneur continue de actionneu Alimentation
. Basse . continue de . .
5 clignotant : normall fonctionner . électrique dans la
fension fonctionner
doucement (performances non plage de
- (performances non . . )
garanties) . 2. Alimentation | fonctionnement
garanties) . -
électrique
instable
1. Incorrect
dimensionnement
S . L'actionneur du transformateur " -
ROUGE Haute | fonctionnement L'actionneur continue de continue de Alimentation
6 clignotant - fonctionner . électrique dans la
fension normall fonctionner | d
doucement (performances non (performances non plage ae
garanties) P . 2. Alimentation | fonctionnement
garanties) , '
électrique
instable




Actuator behaviour Typical
° LEDs Actuator trouble Reset
N . Error N " ; " N s
behaviour use Automatic calibration Manual calibration shooting procedure
(DIP N. 7 OFF) (DIP N. 7 ON) condition
.The actuator pushes/pulls'Q The actuator pushes/pulls 2
fimes (unexpected stall) frying . N . ;
- times against endpoint during
. . fo remove the possible obstacle. " . . Remove
Valve stroke | Calibration/ N N calibration and the actuator Valve with a
After 2 tries an alarm is signalled - o power and
1 RED ON less than first o moves to the initial position and stroke length
. . and the actuator moves tfo inifial f power up
S5mm installation " then it does not respond to the lower than 5Smm .
position and does not respond fo : again
- . control signal. The actuator keeps
control signal. Stroke value is not .
the previous stroke
updated because out of range
The actuator exits the 50mm The actuator exits the 50mm
stroke range and it moves foward | sfroke range and it moves tfoward
the new stroke limit signalling an the new stroke limit signalling an
RED LED . . anomaly. The actuator pushes/ anomaly. The actuator pushes/ Valve with a Remove
. Stroke Calibration/ - X . -
quick pulls 2 times against the new pulls 2 times against the new stroke length power and
2 A longer than first o . A f
blinking + 50mm installation stroke limit, then it goes back to stroke limit, then it goes back to longer than power up
GREEN ON the initial position still signalling the | the initial position still signalling the 50mm again
anomaly until it is not within 50mm. | anomaly until it is not within 50mm.
The actuator does not calibrate The actuator does not calibrate
the stroke after 10s (wrong range) | the stroke after 10s (wrong range)
The actuator tries 5 times against
Unexpected . . . the new stall condition. At the end
The actuator tries 5 times against .
. stall " of the attempts the fault will be
RED Quick s normal the new stall condition and then - Inverted
3 . within the N signalled. The actuator does not Valve stuck :
Blinking . operation after 10s the actuator updates the control signal
calibrated update the new stroke length, but
new stroke length
stroke range after 60s makes other attempts to
verify the stall condition
The actuator moves toward the The actuator moves fpword the Stem
. Stroke L . new stall condition with a lower .
RED Quick Normal new stall condition with a lower . connection Inverted
4 L, longer than N X speed; after 10s the actuator N
Blinking operation speed; affer 10s the actuator loose or valve | control signal
expected does not update the new stroke
updates the new stroke value value damaged
o . o . 1. Wrong
RED slow Low Power Normal The actuator is still working The actuator is still working transformer size Correct
5 Blinking Voltage operation but performance cannot be but performance cannot be Voltage
guaranteed guaranteed 2. Unstable Power
power
LED STANDARD / STANDARD LEDs
Tableau de contréle Electronic control board
Comportement . o
N° des LED Efat de I'actionneur Ne | LEDs behaviour Actuator status
1 VERT ON La servocommande a atteint ] ]
l'extréme de la course apprise 1 GREEN ON The actuator arrived at the extreme point
— - of the stroke
Le servo est arrivé ou se déplace vers
2 VERT un point intermédiaire de la course - - :
CLIGNOTANT - 9 GREEN BLINKING The actuator is moving or arrived at the
apprise infermediate point of the stroke
ROUGE VERT Le servo apprend la course ou effectue

3 CLIGNOTANT le positionnement initial RED GREEN
ALTERNATIF 3 BLINKING Calibration or initialization phase
ALTERNATING

Commande manuelle engagée,
I'actionneur ignore le signal de

commande. 4

AVERTISSEMENT! La carte est alimentée

Manual control enabled, the actuators
ignores the control signal.
ATTENTION! The electronic board is
electrically supplied

4 ROUGE VERT ON
RED GREEN ON

CLIGNOTANT L'actionneur est en phase de retour
5 SIMULTANE d'urgence RED GREEN The actuatoris in emergency return
ROUGE VERT 5 BLINKING h
SIMULTANEOUS phase
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